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การหาผลเฉลยของระบบสมการเชิงอนุพันธสามัญเชิงเสน
ที่มีสัมประสิทธิ์เปนคาคงตัว

ตัวอยาง ระบบสมการเชิงอนุพันธ
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5.1 ระบบสมการเชิงอนุพันธเชิงเสนอันดับหนึ่ง
ระบบสมการเชิงอนุพันธเชิงเสนอันดับหนึ่ง
ตัวแปรอิสระ t ตัวแปรตาม n21 x ,,x ,x K
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เมื่อ ija  และ ib  เปนฟงกชัน
1. ija  เรียกวา สัมประสิทธิ์ของระบบสมการ
2. ถา ija  เปนฟงกชันคาคงตัวทุกคา i, j
เรียกวา ระบบสมการเชิงอนุพันธที่มีสัมประสิทธิ์เปนคาคงตัว
3. ถา ib = 0 เรียกวา ระบบสมการเอกพันธุ
4. ถา มี ib  อยางนอยหนึ่งฟงกชันที่ไมเปนศูนย

เรียกวา ระบบสมการไมเอกพันธุ
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สมการเชิงอนุพันธเชิงเสนอันดับ n
สามารถแปลงใหอยูในรูปของระบบสมการอันดับหนึ่งได
จากสมการเชิงเสนอันดับ n
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เปนระบบสมการอันดับหนึ่ง
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ตัวอยางที่ 5.1.1 จงแปลงสมการ
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เปนระบบสมการอันดับหนึ่งที่ตองการ
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เราสามารถแปลงระบบสมการเชิงเสนที่มีอันดับมากกวาหนึ่ง
ใหอยูในรูประบบสมการอันดับหนึ่งได

ตัวอยางที่ 5.1.2 จงแปลงระบบสมการ
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เปนระบบสมการอันดับหนึ่งตามตองการ

บทที่ 5
ระบบสมการเชิงอนุพันธ

5-7

5.2 การหาผลเฉลยของระบบสมการ
โดยวิธีกาํจัดตัวแปรตามและโดยใชตัวกาํหนด
การหาผลเฉลยของระบบสมการเชิงอนุพันธเชิงเสน
ที่มีสัมประสิทธิ์เปนคาคงตัว
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พิจารณาระบบสมการ 2 สมการ
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ตัวอยางที่ 5.2.1 จงหาผลเฉลยของระบบสมการเชิงอนุพันธ
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วิธีที่ 2 โดยใชตัวกําหนด tey)1D(2x)1D3( =−++ ... (1)
 0yx)3D( =+− ... (2)
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การพิจารณาจาํนวนคาคงตัว
เพราะวาระบบสมการ
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คงตัวไมเจาะจงทั้งหมดเพียง 2 ตัว
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การลดจาํนวนคาคงตัวจาก 4 ตัวใหเหลือ 2 ตัว
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หมายเหตุ
1. สังเกตวา ในที่นี้ 5D11D2)D(P 2 +−=

ซึ่งมีระดับขั้น 2
เพราะฉะนั้นในผลเฉลยทั่วไปของระบบสมการเชิงอนุพันธจึงมีคา
คงตัวไมเจาะจงทั้งหมดเพียง 2 ตัว
2. จาก (*) เราอาจเขียนคาของ 1c  ในพจนของ 1k  และ 2c  ใน
พจนของ 2k  ไดเปน 11 k

5
2c =  และ 22 k

2
1c −=

ทําใหเราสามารถเขียนผลเฉลยที่ตองการไดอีกแบบหนึ่งเปน
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ซึ่งจะเหมือนกับวิธีที่ 1 ถาเราหา y กอนแลวจึงหา x
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ตัวอยางที่ 5.2.2 จงหาผลเฉลยของระบบสมการเชิงอนุพันธ
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การหา y(t)
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เพราะวา P(D) จากระบบสมการ
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เพราะฉะนั้นคาคงตัวในผลเฉลยมีได 1 ตัว
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ตัวอยางที่ 5.2.3 จงหาผลเฉลยของระบบสมการเชิงอนุพันธ
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การหา z(t)
(3) – (4) ; te4z)1D(2 +=+

 
2
e2z)1D(

t
+=+

เพราะฉะนั้น )
2
e2(

1D
1ecz

tt
3 +

+
+= −

4
e2ec

tt
3 ++= −

การตรวจสอบจาํนวนคาคงตัว

เพราะวา  
1D01D
1D2D0

02D1D
 )D(P

+−
++

+−
=

 )1D)(2D)(1D()1D)(2D)(1D( ++−+++−=

 )1D)(2D)(1D(2 ++−=
เพราะฉะนั้นระดับขั้นของ )D(P  เทากับ 3
เพราะฉะนั้นมีคาคงตัว 3 ตัว
เพราะฉะนั้นผลเฉลยทั่วไป  1e

2
tecx tt

1 −+=

 
6
eecy

tt2
2 += −

 
4
e2ecz

tt
3 ++= −

บทที่ 5
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ตัวอยางที่ 5.2.4 จงหาผลเฉลยของระบบสมการเชิงอนุพันธ
   1y)1D(Dx =++ ... (1)

 1z)1D(x)2D( =−−+ ... (2)
   tz)2D(y)1D( =+++ ... (3)

ที่สอดคลองกับเงื่อนไขเริ่มตน 0z ,1y ,0x ===  เมื่อ 0t =

วิธีทาํ การหา z(t)
(1) – (3) ; t1z)2D(Dx −=+− ... (4)
D(2) ; 0z)1D(Dx)2D(D =−−+ ... (5)

)2D( + (4) ;
t21)t1)(2D(z)2D(x)2D(D 2 −=−+=+−+  ... (6)

(5) – (6) ; t21z)]1D(D)2D[( 2 +−=−−+

t21z)4D5( +−=+

เพราะฉะนั้น )t21(
4D5

1ecz
t

5
4 

1 +−
+

+=
−

)t21)(D
4
51(

4
1ec

t
5
4 

1 +−−+=
−

8
5

2
t

4
1ec

t
5
4 

1 −+−=
−

8
7

2
tec

t
5
4 

1 −+=
−
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การหาผลเฉลย y(t)
แทน z ใน tz)2D(y)1D( =+++  จะได

z)2D(ty)1D( +−=+

  )
4
7t

2
1ec2ec

5
4(t

t
5
4 

1
t

5
4 

1 −+++−−=
−−

4
5ec

5
6 t

5
4 

1 +−=
−

เพราะฉะนั้น )ec
5
6

4
5(

1D
1ecy

t
5
4 

1
t

2
−− −

+
+=

t
5
4 

1
t

2 ec6
4
5ec

−− −+=

การหาผลเฉลย x(t)
แทน y ใน 1y)1D(Dx =++  จะได

y)1D(1Dx +−=

4
1ec

5
6 t

5
4 

1 −=
−

เพราะฉะนั้น

)
4
1ec

5
6(

D
1cx

t
5
4 

13 −+=
−

t
4
1ec

2
3c

t
5
4 

13 −−=
−

บทที่ 5
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การพิจารณาจาํนวนคาคงตัว

เพราะวา  
2D1D0

)1D(02D
01DD

 )D(P
++
−−+

+
=

 2)2D)(1D()1D)(1D(D ++−−+=

 )4D9D5( 2 ++−=
เพราะฉะนั้น P(D) มีระดับขั้น 2
เพราะฉะนั้นมีคาคงตัวไมเจาะจง 2 ตัว
แทน x(t) และ z(t) ใน 1z)1D(x)2D( =−−+

t)4
1ec2

3)(c2(D1
t5

4 
13 −−+=

−
)8

7
2
te)(c1(D

t5
4 

1 −+−−
−

)2
tec3c24

1ec5
6(

t5
4 

13
t5

4 
1 −−+−=

−−

)8
7

2
tec2

1ec5
4(

t5
4 

1
t5

4 
1 +−−+−−

−−

เพราะฉะนั้น 
16
21c3 =

เพราะฉะนั้นผลเฉลยทั่วไปคือ
t

5
4 

1ec
2
3t

4
1

16
21x

−
−−=

t
2

t
5
4 

1 ecec6
4
5y −−

+−=

t
5
4 

1ec
2
t

8
7z

−
++−=
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การหาผลเฉลยที่สอดคลองเงื่อนไขเริ่มตน
t

5
4 

1ec
2
3t

4
1

16
21x

−
−−=

t
2

t
5
4 

1 ecec6
4
5y −−

+−=

t
5
4 

1ec
2
t

8
7z

−
++−=

0z ,1y ,0x ===  เมื่อ 0t =

เพราะฉะนั้น 1c
2
3

16
21)0(x0 −==

เพราะฉะนั้น 
8
7c1 =

แทนคา 
8
7c1 =  และ 0t =  ใน y

จะได 2c
8
76

4
5)0(y1 +⋅−==

เพราะฉะนั้น 5c2 =

แทนคา 
8
7c1 =  และ 0t =  ใน z จะได 0)0(z =

สอดคลองเงื่อนไขเริ่มตนที่กําหนดใหสําหรับ z
เพราะฉะนั้นผลเฉลยคือ

t
5
4 

e
16
21t

4
1

16
21x

−
−−=

tt
5
4 

e5e
4
21

4
5y −−

+−=

t
5
4 

e
8
7

2
t

8
7z

−
++−=

บทที่ 5
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ตัวอยางที่ 5.2.5 จงหาผลเฉลยของสมการเชิงอนุพันธ
y3x2

dt
dx += ... (1)

yx2
dt
dy

+= ... (2)
วิธีทาํ   0y3x)2D( =−− ... (1)

0y)1D(x2 =−+− ... (2)
การหาผลเฉลย x

       1D0
30 x  1D2

32D −
−=−−

−−

 0x]6)1D)(2D[( =−−−

   0x)62D3D( 2 =−+−

        0x)4D3D( 2 =−−

 0x)4D)(1D( =−+
เพราะฉะนั้น t4

2
t

1 ececx += −

แทน x ใน 0y3x)2D( =−−

จะได    x)2D(y3 −=

   t4
2

t
1 ec

3
2ecy +−= −
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ตัวอยางที่ 5.2.6 จงหาผลเฉลย 0y5x)D2D( 2 =++ ... (1)
0y)2D(Dx =−− ... (2)

เมื่อ 0)0(x ,0)0(x =′=  และ 1)0(y =

วิธีทาํ  )2D(0
50 x  )2D(D

5D2D 2
−−=−−

+

เพราะฉะนั้น 0x]D5)2D)(D2D([ 2 =−−+−

0x)1D(D 2 =+
เพราะฉะนั้น tsinctcosccx 321 ++=

แทน x ในสมการ 0y5x)D2D( 2 =++  จะได
 x)D2D(

5
1y 2 +−=

)tcosc2tsinctsinc2tcosc(
5
1

3322 +−−−−=

]tsin)cc2(tcos)c2c[(
5
1

3232 ++−=

การหาคา 321 c ,c ,c  ที่สอดคลองกับเงื่อนไขเริ่มตน
จาก tsinctcosccx 321 ++=

tcosctsincx 32 +−=′

]tsin)cc2(tcos)c2c[(5
1y 3232 ++−=

แทนคา 0t =  จะได 21 cc)0(x0 +== , 3c)0(x0 =′=

และ )c2c(
5
1)0(y1 32 −==

เพราะฉะนั้น 0c ,5c ,5c 321 ==−=

เพราะฉะนั้นผลเฉลยคือ tcos55x +−= , tsin2tcosy +=

บทที่ 5
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การหาผลเฉลยของสมการเชิงอนุพันธ
โดยใชโปรแกรมสาํเร็จรูป Mathematica

ตัวอยาง y′ = 2x

DSolve@y '@xD « x ^ 2, y@xD, xD99y@xD →
x3

3 + C@1D==
ตัวอยาง y′′ + y = 0
DSolve@y ''@xD + y@xD « 0, y@xD, xD88y@xD → C@2D Cos@xD− C@1D Sin@xD<<
ตัวอยาง y′′ + y = 2x

DSolve@y ''@xD + y@xD « x ^ 2, y@xD, xD88y@xD → −2+ x2+ C@2D Cos@xD − C@1D Sin@xD<<
ตัวอยาง y′′ + y = 2x , y′(0) = –1, y(0) = 2
DSolve@8y ''@xD + y@xD « x ^ 2,

y '@0D « −1, y@0D « 2<, y@xD, xD88y@xD → −2+ x2+ 4 Cos@xD − Sin@xD<<

บทที่ 5
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การหาผลเฉลยของระบบสมการเชิงอนุพันธ
โดยใชโปรแกรมสาํเร็จรูป Mathematica

ตัวอยาง x′ = x – y + 2
y′ = –x + y – 5

DSolve@8x '@tD « x@tD − y@tD + 2,
y '@tD « −x@tD + y@tD − 5<, 8x@tD, y@tD<, tD

::x@tD → 1
4 H−7− 6 t+ 2 C@1D +2Ą2t C@1D +2 C@2D − 2Ą2t C@2DL,

y@tD → 1
4 H7−6 t+ 2 C@1D − 2Ą2tC@1D + 2 C@2D +2Ą2t C@2DL>>

ตัวอยาง x′ = x – y + 2
y′ = –x + y – 5
x(0) = 1, y(0) = –1

DSolve@8x '@tD « x@tD − y@tD + 2,
y '@tD « −x@tD + y@tD − 5,
x@0D « 1, y@0D « −1<, 8x@tD, y@tD<, tD

::x@tD → 1
4 H−7+ 11Ą2t− 6 tL, y@tD →

1
4 H7− 11Ą2t −6 tL>>
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การหาผลเฉลยของสมการเชิงอนุพันธ
โดยใชโปรแกรมสาํเร็จรูป Maple

ตัวอยาง y′ = 2x
> dsolve(diff(y(x),x)=x^2);

 = ( )y x  + 
x3

3
_C1

ตัวอยาง y′′ + y = 2x
> dsolve(diff(y(x),x,x)+y(x)=x^2);

 = ( )y x  +  −  + ( )sin x _C2 ( )cos x _C1 2 x2

ตัวอยาง x′ = x – y + 2
y′ = –x + y – 5

> dsolve([diff(x(t),t)=x(t)-y(t)+2,
diff(y(t),t)=-x(t)+y(t)-5]);

{ }, = ( )x t  −  + 
1
2

e
( )2 t

_C1
3 t
2

_C2  = ( )y t −  +  −  + 
1
2

e
( )2 t

_C1
7
2

3 t
2

_C2

ตัวอยาง y′ – 4y = sin x , y(0) =
> equa1:=diff(y(x),x)-4*y(x)=sin(x):
> equa2:=y(0)=1:
> dsolve({equa1,equa2});

 = ( )y x −  −  + 
1
17

( )cos x
4
17

( )sin x
18
17

e
( )4 x
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