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6.1 การเคลื่อนที่ของวัตถุที่ผูกติดแนนกับปลายลวดสปริง
ลวดสปริงเสนหนึ่งยาว L ฟุต
ปลายดานบนยึดติดกับเพดาน
ผูกวัตถุหนัก W ปอนด ติดกับปลายดานลางของลวดสปริงทําให
ลวดสปริงยืดลงมา s ฟุต แลวหยุดนิ่ง
ตําแหนงที่วัตถุหยุดนิ่งเรียกวา ตาํแหนงสมดุล
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กฎของฮุค (Hooke’s law) กลาววา
“เมื่อออกแรงดึงหรือกดลวดสปริงทางแนวยาว ขนาดของแรงดึง
กลับ F เปนสัดสวนกับความยาว s ที่เปลี่ยนไป”

sF   α

เพราะฉะนั้นมีคาคงตัว k ที่ทําให
ksF =

เพราะฉะนั้นที่ตําแหนงสมดุล
แรงจากน้ําหนักของวัตถุ = แรงดึงกลับของลวดสปริง

 ksW =
เพราะฉะนั้น 

s
Wk =  ปอนด/ฟุต

คา k เรียกวา คาคงตัวของลวดสปริง (spring constant)
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การหาสมการของการเคลื่อนที่

ให t เปนเวลา โดยวัดเปนวินาทีหลังจากวัตถุเริ่มเคลื่อนที่
ให )t(xx =  เปนระยะที่วัตถุหางจากตําแหนงสมดุล(ฟุต)

ขอตกลงของเครื่องหมายในการวัด
 ถาวัตถุอยูที่ตําแหนงสมดุล 0x =

 ถาวัตถุอยูเหนือตําแหนงสมดุล 0x <

 ถาวัตถุอยูใตตําแหนงสมดุล 0x >

กําหนดใหการเคลื่อนที่เปนไปในแนวดิ่งเทานั้น
)t(xx =  เปนฟงกชันการเคลื่อนที่ของวัตถุ

 
dt
dx)t(v =  เปนความเร็วของการเคลื่อนที่

เพราะฉะนั้น ขณะวัตถุเคลื่อนที่ลง 0
dt
dx >

ขณะวัตถุเคลื่อนที่ขึ้น 0
dt
dx <

และ ขณะวัตถุเปลี่ยนทิศของการเคลื่อนที่ 0
dt
dx =
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แรงที่กระทํากับวัตถุขณะเคลื่อนที่มี 4 แรงดังนี้
1. แรงที่เกิดจากน้าํหนักของวัตถุ 1F

2. แรงดึงกลับหรือผลักลงมาของลวดสปริง 2F

3. แรงหนวง (damping force or retarding force) 3F

คือแรงที่ตานทานการเคลื่อนที่จากสภาพแวดลอม
ขนาดของแรงหนวงแปรผันโดยตรง
กับขนาดของความเร็วของการเคลื่อนที่ของวัตถุขณะนั้น
ถาให 3F  เปนแรงหนวง
จะได |v|  |F| 3 α

เพราะวาแรงหนวงมีทิศทางตรงขามกับการเคลื่อนที่เสมอ
เพราะฉะนั้นมีคาคงตัว 0c >

ทําให cvF3 −=

c เรียกวา สัมประสิทธิ์แรงหนวง
4. แรงภายนอก (external force)

เชน แรงที่เกิดจากสนามแมเหล็ก
ให )t(fF4 =  เปนแรงภายนอกที่มากระทํากับวัตถุ
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ให F เปนผลรวมของแรงทั้งหมดที่ทําใหวัตถุเกิดการเคลื่อนที่
เพราะฉะนั้น 4321 FFFFF +++=

m เปนมวลของวัตถุโดยที่ 
g
Wm =

  32g =  ฟุต/วินาที2
จากกฏนิวตัน maF =

และ 
2

2

dt
xda =  เปนความเรงของการเคลื่อนที่

เพราะฉะนั้น 4321 FFFFma +++=

)t(f
dt
dxc)sx(kW

dt
xdm
2

2
+−+−=

)t(f
dt
dxckskxmg +−−−=

เพราะวา ksWmg ==

เพราะฉะนั้น )t(f
dt
dxckx

dt
xdm
2

2
+−−=

)t(fkx
dt
dxc

dt
xdm
2

2
=++

เปนสมการเชิงอนุพันธของการเคลื่อนที่
ซึ่งเปนสมการเชิงอนุพันธสามัญเชิงเสนอันดับสองที่มี
สัมประสิทธิ์เปนคาคงตัว
ผลเฉลย )t(x  เรียกวา สมการของการเคลื่อนที่
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6.1.1 การเคลื่อนที่ที่ไมมีแรงหนวงและแรงภายนอก
0F3 =  และ 0)t(fF4 ==

เพราะฉะนั้น 0kx
dt

xdm
2

2
=+

สมการชวยคือ 0
m
kr2 =+

สมการชวยมีราก i 
m
kr ±=

เพราะฉะนั้นผลเฉลยคือ
 t 

m
ksinct 

m
kcosc)t(x 21 +=

   
⎟⎟
⎟

⎠

⎞

⎜⎜
⎜

⎝

⎛

+
+

+
+= t 

m
ksin

cc

c
t 

m
kcos

cc

c
cc

2
2

2
1

2
2
2

2
1

12
2

2
1

ให 2
2

2
1 ccA +=

และ 
2

1
c
c

tan =φ

จะได )t 
m
ksincost 

m
kcos(sinA)t(x φ+φ=

)t 
m
ksin(A φ+=

การเคลื่อนที่แบบนี้เรียกวา การเคลื่อนที่แบบซิมเปลฮารมอนิก

บทที่ 6
การประยุกตของสมการเชิงอนุพันธอันดับสอง

6-8

การเคลื่อนที่แบบซิมเปลฮารมอนิก

x(t) = )t 
m
ksin(A φ+=

A = ระยะเคลื่อนที่ไกลสุดในทางบวกจากตําแหนงสมดุล
เรียกวา อาํพน หรือ แอมพลิจูด (amplitude)
คาบ = 

k
m2

m
k

2 π=π  วินาที/รอบ

ความถี่ = 
m
k

2
1
π

 รอบ/วินาที
คา φ เรียกวา ระยะทิ้งชวง
หรือ มุมทิ้งชวง (phase constant or phase angle)

กราฟการเคลื่อนที่แบบซิมเปลฮารมอนิก
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ตัวอยางที่ 6.1.1 ลวดสปริงเสนหนึ่งถูกยึดติดปลายขางหนึ่งกับ
เพดาน เมื่อนําวัตถุหนัก 64 ปอนด มาผูกติดไวที่ปลายลางของ
ลวดสปริงจะทําใหลวดสปริงยืดออก 0.32 ฟุต
ถาดันวัตถุนี้ใหขึ้นไปสูงกวาตําแหนงสมดุล 8 นิ้ว
แลวปลอยลงมาดวยความเร็ว 5 ฟุต/วินาที จงหา
1. สมการเชิงอนุพันธของการเคลื่อนที่
2. แอมพลิจูด คาบ และความถี่ของการเคลื่อนที่
3. ตําแหนง ความเร็ว ความเรงของการเคลื่อนที่ เมื่อเวลา 0.5
วินาที หลังจากปลอยใหเกิดการเคลื่อนที่
4. เวลาที่วัตถุเคลื่อนที่ลงและผานตําแหนงสมดุลเปนครั้งที่สาม

วิธีทาํ มวล 2
32
64

g
Wm ===  สลัก

คาคงตัวของลวดสปริง 200
32.0

64
s

Wk ===  ปอนด/ฟุต
เพราะฉะนั้นสมการเชิงอนุพันธของการเคลื่อนที่คือ

)t(fkx
dt
dxc

dt
xdm
2

2
=++

จะได 0x200
dt

xd2
2

2
=+

0x100
dt

xd
2

2
=+

สมการชวยคือ   0100r2 =+

รากคือ i10r ±=
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เพราะฉะนั้น t10sinct10cosc)t(x 21 +=

เพราะวา 
3
2

12
8x −=−=  เมื่อ 0t =

เพราะฉะนั้น 
3
2c1 −=

เพราะวา t10cosc10t10sinc10)t(x 21 +−=′

และ 5x =′  เมื่อ 0t =

เพราะฉะนั้น 5c10 2 =  เพราะฉะนั้น 
2
1c2 =

เพราะฉะนั้น t10sin
2
1t10cos

3
2)t(x +−=

เพราะวา 
6
5)

2
1()

3
2(A 22 =+−=

เพราะวา 3
2sin −=φ  และ 2

1cos =φ  เพราะฉะนั้น 4Q∈φ

เพราะวา 3
4

)2/1(
)3/2(tan −=−=φ

เพราะฉะนั้น 927.0)3
4(tan)3

4(tan 11 −=−=−=φ −−

เพราะฉะนั้นสมการการเคลื่อนที่คือ
)927.0t10sin(

6
5)t(x −=

แอมพลิจูด 
6
5=  ฟุต

คาบ 510
2 π=π=  วินาที/รอบ

ความถี่ 
π

= 5  รอบ/วินาที
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เพราะวา )927.0t10cos(
3
25)t(x −=′

และ )927.0t10sin(
3

250)t(x −−=′′

เมื่อ 5.0t =  วินาที
669.0)073.4sin(

6
5)927.05sin(

6
5)5.0(x −==−=

973.4)073.4cos(
3
25)927.05cos(

3
25)5.0(x −==−=′

436.33)073.4sin(
3

250)927.05sin(
3

250)5.0(x =−=−−=′′

เพราะฉะนั้น
เมื่อเวลาผานไป 0.5 วินาที หลังจากปลอยใหวัตถุเคลื่อนที่
วัตถุจะอยูที่ระยะ 0.67 ฟุต เหนือตําแหนงสมดุล
กําลังเคลื่อนที่ขึ้นดวยความเร็ว 4.97 ฟุต/วินาที
และความเรง 33.44 ฟุต/วินาที2
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จากผลเฉลย )927.0t10sin(
6
5)t(x −=

วัตถุเคลื่อนที่ผานตําแหนงสมดุลเมื่อ
0)927.0t10sin( =−

เพราะฉะนั้น ,n927.0t10 π=−  K ,2 ,1 ,0n =

เพราะฉะนั้น
เวลาที่ผานตําแหนงสมดุลคือ 0927.0

10
nt +π=  วินาที

เพราะวาวัตถุเริ่มตนการเคลื่อนที่อยูเหนือตําแหนงสมดุล
เพราะฉะนั้นวัตถุเคลื่อนที่ลง
และผานตําแหนงสมดุล ครั้งแรก เมื่อ 0n =

ครั้งที่สอง เม่ือ 2n =

ครั้งที่สาม เมื่อ 4n =

เพราะฉะนั้นเมื่อ 35.10927.0
10
4t =+π=  วินาที
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ตัวอยางที่ 6.1.2
จากตัวอยางที่ 6.1.1 ถาขณะที่ปลอยใหวัตถุเคลื่อนที่นั้นทําการ
ผลักวัตถุขึ้นไปดวยความเร็ว 2 ฟุต/วินาที
จงหาสมการเชิงอนุพันธของการเคลื่อนที่ แอมพลิจูด คาบ และ
ความถี่ของการเคลื่อนที่ของวัตถุ
และลักษณะของการเคลื่อนที่เมื่อเวลา 1t =  วินาที
วิธีทาํ จากตัวอยางที่ 6.1.1
ผลเฉลย t10sinct10cosc)t(x 21 +=  และ 

3
2c1 −=

t10cosc10t10sinc10)t(x 21 +−=′

เพราะวา 2)0(x −=′

เพราะฉะนั้น      2c102 =−

เพราะฉะนั้น 
5
1c2 −=

เพราะฉะนั้น t10sin
5
1t10cos

3
2)t(x −−=

เพราะวา 696.0
15
109)

5
1()

3
2(A 22 ==−+−=

และ 3
10

)5/1(
)3/2(tan =

−
−=φ

เพราะวา 3
2sin −=φ  และ 5

1cos −=φ

เพราะฉะนั้น 3Q∈φ

เพราะฉะนั้น =+π=φ − )3
10(tan 1  3.14 + 1.279

เพราะฉะนั้น )421.4t10sin(696.0)t(x +=
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จากผลเฉลย )421.4t10sin(696.0)t(x +=

จะได แอมพลิจูด 696.0=  ฟุต
คาบ 5

π=  วินาที/รอบ
ความถี่ 

π
= 5  รอบ/วินาที

เพราะวา )421.4t10cos(96.6)t(x +=′

และ )421.4t10sin(6.69)t(x +−=′′

เมื่อ 1t =  จะได
668.0)421.410sin(696.0)1(x =+=

949.1)421.410cos(96.6)1(x −=+=′

815.66)421.410sin(6.69)1(x −=+−=′′

เพราะฉะนั้น เมื่อ 1t =

วัตถุอยูที่ตําแหนง 0.67 ฟุต ใตตําแหนงสมดุล
กําลังเคลื่อนที่ขึ้นดวยความเร็ว 1.95 ฟุต/วินาที
โดยมีความเรง –66.82 ฟุต/วินาที2
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6.1.2 การเคลื่อนที่ที่มีแรงหนวงแตไมมีแรงภายนอก
เพราะฉะนั้นพจนของแรงภายนอก 0)t(fF4 ==

เพราะฉะนั้นสมการเชิงอนุพันธของการเคลื่อนที่คือ
0kx

dt
dxc

dt
xdm
2

2
=++

ให 
m
ca2 =  และ 

m
kb2 =

จะไดสมการ 0xb
dt
dxa2

dt
xd 2
2

2
=++

สมการชวย   0bar2r 22 =++

รากคือ 22 baar −±−=

ลักษณะของผลเฉลยแบงเปน 3 กรณี

กรณีที่ 1 0ba 22 <−  หรือ ba < ( mk2c < )
รากสมการชวยเปนจํานวนเชิงซอน i abar 22 −±−=

เพราะฉะนั้น
)t absinct abcosc(e)t(x 22

2
22

1
at −+−= −

)t absin(Ae)t(x 22at φ+−= −

เมื่อ 2
2

2
1 ccA +=  และ 

2
1

c
c

tan =φ

บทที่ 6
การประยุกตของสมการเชิงอนุพันธอันดับสอง

6-16

จากสูตรของผลเฉลย
)t absin(Ae)t(x 22at φ+−= −

ate− ตัวประกอบแรงหนวง (damping factor)
atAe− แอมพลิจูดแปรคาตามเวลา

(time-varying amplitude)
หรือ แอมพลิจูดที่ถูกหนวง (damped amplitude)

เพราะวา 0Ae at >−  และ 0Aelim at
  t

=−
∞→

เพราะฉะนั้นเมื่อเวลาผานไปเปนเวลานานๆ วัตถุจะหยุดการ
เคลื่อนที่

พจน )t absin( 22 φ+−

แสดงถึงการเคลื่อนที่แบบซิมเปลฮารมอนิก
เพราะฉะนั้นเมื่อพิจารณาผลเฉลย )t(x  จะพบวา มีลักษณะการ
สั่นที่แอมพลิจูดลดคาลงทุกขณะเวลาที่เพ่ิมขึ้น จนกระทั่งหยุดนิ่ง
ที่ตําแหนงสมดุล
การเคลื่อนที่ในลักษณะนี้เรียกวา
การเคลื่อนที่ในลักษณะการสั่นภายใตแรงหนวง ( mk2c < )
หรือ การเคลื่อนที่ภายใตแรงหนวงที่นอยเกินไป
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ขอสังเกต
)t absin(Ae)t(x 22at φ+−= −

ไมใชฟงกชันเปนคาบ

22 ab
2
−
π  เรียกวา กึ่งคาบ (quasi period)

π
−

2
ab 22  เรียกวา กึ่งความถี่ (quasi frequency)

เพราะฉะนั้น
กึ่งคาบคือชวงเวลาระหวางคาสูงสุดที่ติดกันของ )t(x
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กรณีที่ 2 0ba 22 =−  หรือ ba = ( mk2c = )
รากของสมการชวยเปนจํานวนจริงคือ 22 baar −±−=

  ar −=  ซ้ํา 2 ครั้ง
เพราะฉะนั้นผลเฉลยคือ

at
21 e)tcc()t(x −+=

เพราะวาไมมีพจน sine หรือ cosine ปรากฏในผลเฉลย
เพราะฉะนั้นการเคลื่อนที่ไมอยูในลักษณะการสั่น
เพราะวา 0)t(xlim

t
=

∞→  
เพราะฉะนั้นแรงหนวงมีคามากจึงตานการเคลื่อนที่ทําใหวัตถุ
คอยๆ เคลื่อนที่แลวหยุดนิ่งที่ตําแหนงสมดุล
เรียกการเคลื่อนที่ในลักษณะนี้วา
การเคลื่อนที่ภายใตคาวิกฤตแรงหนวง (critically damped
motion)
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กรณีที่ 3 0ba 22 >−  หรือ ba > ( mk2c > )
รากของสมการชวยเปนจํานวนจริงที่มีคาตางกันคือ

22
1 baar −+−=  < 0 และ 22

2 baar −−−=  < 0
เพราะฉะนั้นผลเฉลย คือ t2r2

t1r1 ecec)t(x +=

เพราะวาผลเฉลยไมมีพจนของ sine หรือ cosine
และ 1r  และ 2r  มีคานอยกวาศูนย
เพราะฉะนั้น 0)ecec(lim t2r2

t1r1  t
=+

∞→

เพราะฉะนั้นการเคลื่อนที่ t2r2
t1r1 ecec)t(x +=

ไมเปนลักษณะการสั่น
วัตถุจะเคลื่อนที่เขาสูตําแหนงสมดุลแลวหยุดนิ่ง

การเคลื่อนที่ในลักษณะนี้เรียกวา การเคลื่อนที่ภายใตแรงหนวง
ที่มากเกินไป (overdamped motion)
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ตัวอยางที่ 6.1.3
ยึดปลายขางหนึ่งของสปริงติดกับคานและปลายที่เหลือผูกกับน้ํา
หนัก 64 ปอนด จะทําใหสปริงยาวออกจากเดิม 6.4 ฟุต ทําการ
ดึงวัตถุลงมาจากตําแหนงสมดุล 6 นิ้ว แลวปลอยใหเกิดการ
เคลื่อนที่โดยไมมีแรงภายนอกมากระทํา นอกจากแรงหนวงอัน
เนื่องมาจากสภาพแวดลอมมีขนาดเปน 4 เทาของขนาดของ
ความเร็วขณะเคลื่อนที่ จงหาฟงกชันแสดงการเคลื่อนที่ของวัตถุ
และอธิบายการเคลื่อนที่ของวัตถุ
วิธีทาํ มวล 2

32
64

g
Wm ===  สลัก

คาคงตัวของลวดสปริง 10
4.6

64
s

Wk ===  ปอนด/ฟุต
สมการเชิงอนุพันธของการเคลื่อนที่คือ

0x10
dt
dx4

dt
xd2
2

2
=++

0x5
dt
dx2

dt
xd
2

2
=++

สมการชวยคือ 05r2r2 =++

รากคือ i21
2

2042m ±−=−±−=

เพราะฉะนั้นผลเฉลยคือ
)t2sinct2cosc(e)t(x 21

t += −
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การหาคาคงตัวในสูตร )t2sinct2cosc(e)t(x 21
t += −

เพราะวา 12
6)0(x =  เพราะฉะนั้น 

2
1c1 =

)t2sin)cc2(t2cos)c2c((e)t(x 2121
t +−+−=′ −

เพราะวา 0)0(x =′  เพราะฉะนั้น 21 c2c0 +−=

4
1

2
c

c 1
2 ==

เพราะฉะนั้น )t2sin
4
1t2cos

2
1(e)t(x t += −

ให
4
5)

4
1()

2
1(A 22 =+=

เพราะฉะนั้น )t2sinA4
1t2cosA2

1(Ae)t(x t += −

ให A2
1sin =φ  และ A4

1cos =φ  เพราะฉะนั้น 1Q∈φ

เพราะฉะนั้น 107.1)2(tan)
4/1
2/1(tan 11 ===φ −−  เรเดียน

เพราะฉะนั้น
)107.1t2sin(e

4
5)t(x t += −

เพราะฉะนั้น
การเคลื่อนที่เปนการสั่นภายใตแรงหนวง
มีตัวประกอบแรงหนวงคือ te−

กึ่งคาบของการเคลื่อนที่ = π=π2
2  วินาที/รอบ

และก่ึงความถี่ = 
π
1  รอบ/วินาที
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ตัวอยางที่ 6.1.4 จากตัวอยางที่ 6.1.3
ถาเปลี่ยนคา c เปน 54  จงหาฟงกชันแสดงการเคลื่อนที่ของ
วัตถุ และอธิบายการเคลื่อนที่ของวัตถุ
วิธีทาํ สมการเชิงอนุพันธของการเคลื่อนที่จะเปลี่ยนเปน

0x10
dt
dx54

dt
xd2
2

2
=++

 0x5
dt
dx52

dt
xd
2

2
=++

สมการชวยคือ 05r52r2 =++

0)5r( 2 =+
รากคือ 5r −=  ซ้ํา 2 ครั้ง
เพราะฉะนั้น t 5

21 e)tcc()t(x −+=

เพราะวา 2
1)0(x =  เพราะฉะนั้น 

2
1c1 =

t 5
221 e)tc5)cc 5(()t(x −−+−=′

เพราะวา 0)0(x =′  เพราะฉะนั้น 21 cc 50 +−=

2
5c 5c 12 ==

เพราะฉะนั้น t 5e)t
2
5

2
1()t(x −+=
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จากสูตรผลเฉลย
t 5e)t

2
5

2
1()t(x −+=

การเคลื่อนที่เปนลักษณะการเคลื่อนที่ภายใตคาวิกฤตของแรง
หนวง
เพราะวา 0)t(x >

และ 0te
2
5)t(x t 5 <−=′ −  ทุกคา 0t >

แสดงวาวัตถุเคลื่อนที่จากระยะ 0.5 ฟุต ใตตําแหนงสมดุล
ขึ้นมาสูตําแหนงสมดุลและหยุดนิ่งที่ตําแหนงสมดุล
เมื่อเวลาผานไปนานๆ
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ตัวอยางที่ 6.1.5 จากตัวอยางที่ 6.1.3
ถาเปลี่ยนคา c เปน 12 จงหาฟงกชันแสดงการเคลื่อนที่ของวัตถุ
และอธิบายการเคลื่อนที่ของวัตถุ
วิธีทาํ สมการเชิงอนุพันธของการเคลื่อนที่จะเปลี่ยนเปน

0x10
dt
dx12

dt
xd2
2

2
=++

0x5
dt
dx6

dt
xd
2

2
=++

สมการชวยคือ 05r6r2 =++

0)1r)(5r( =++
รากคือ 5 ,1r −−=

เพราะฉะนั้น t5
2

t
1 ecec)t(x −− +=

เพราะวา 2
1)0(x =  เพราะฉะนั้น

2
1cc 21 =+ .................(1)

t5
2

t
1 ec5ec)t(x −− −−=′

เพราะวา 0)0(x =′

เพราะฉะนั้น 0c5c 21 =−− .....................(2)
เพราะฉะนั้น จาก (1) และ (2)

8
5c1 =  และ 

8
1c2 −=

เพราะฉะนั้น t5t e
8
1e

8
5)t(x −− −=
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จากผลเฉลย
t5t e

8
1e

8
5)t(x −− −=

การเคลื่อนที่เปนลักษณะการเคลื่อนที่ภายใตแรงหนวงที่มากเกิน
ไป
เพราะวา 0)1e5(e

8
1e

8
1e

8
5)t(x t4t5t5t >−=−= −−−

และ 0)1e(e
8
5e

8
5e

8
5)t(x t4t5t5t <−−=+−=′ −−−

ทุกคา 0t >

แสดงวาวัตถุเคลื่อนที่จากระยะ 0.5 ฟุตใตตําแหนงสมดุลขึ้นมา
จนถึงตําแหนงสมดุลแลวหยุดนิ่ง
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6.1.3 การเคลื่อนที่ที่มีทั้งแรงหนวงและแรงภายนอก
สมการเชิงอนุพันธของการเคลื่อนที่จะอยูในรูป

)t(fkx
dt
dxc

dt
xdm
2

2
=++

เราจะพิจารณาเฉพาะกรณีที่ )t(f  = tcosA1 ω

เพราะฉะนั้น tcosAkx
dt
dxc

dt
xdm 12

2
ω=++

ให 
m
ca2 = , 

m
kb2 =  และ 

m
A

B 1
1 =

เพราะฉะนั้นสมการ tcosAkx
dt
dxc

dt
xdm 12

2
ω=++

จะเปลี่ยนเปน tcosBxb
dt
dxa2

dt
xd

1
2

2
2

ω=++

ผลเฉลยคือ )t(x)t(x)t(x pc +=

โดยที่ )t(x c  เปนฟงกชันเติมเต็ม
และ

tcosB 
baD2D

1)t(x 122p ω
++

=
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การหา )t(xp

tcosB 
baD2D

1)t(x 122p ω
++

=

tcos 
baD2

1B
221 ω

++ω−
=

tcos 
)b()aD2(

1)]b(aD2[B
2222

22
1 ω

ω−−
ω−−=

tcos 
)b(a4

1)]b(aD2[B
22222

22
1 ω

ω−−ω−
ω−−=

)tcos)22b(tsina2(22a42)22b(
1B

ωω−−ωω−
ω+ω−

−=  

⎜
⎜

⎝

⎛
ω

ω+ω−

ω

ω+ω−
= tsin

a4)b(
a2

a4)b(

B
2222222222

1  

⎟
⎟

⎠

⎞
ω

ω+ω−

ω−+ tcos
a4)b(

)b(
22222

22

)tcossintsin(cos 
a4)b(

B
22222

1 ωφ+ωφ
ω+ω−

=

เมื่อ 
ω
ω−=φ a2

btan
22

)tsin( 
a4)b(

B
22222

1 φ+ω
ω+ω−

=

เพราะฉะนั้น
)tsin(

a4)b(

B
)t(x

22222
1

p φ+ω
ω+ω−

=  
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ขอสังเกต
1. เพราะวา )t(x c  เปนการเคลื่อนที่ที่มีแรงหนวง

เพราะฉะนั้น 0)t(xlim c  t
=

∞→
หมายความวา เมื่อเวลาผานไปนานๆ การเคลื่อนที่ของ
ระบบจะเปนไปตามสมการของ )t(x p  เทานั้น

2. )t(x p  เปนการเคลื่อนที่ในลักษณะการสั่นแบบซิมเปลฮาร
มอนิก
3. )t(x c  วา พจนชั่วคราว (transient term)
4. )t(x p  วา พจนสถานะคงตัว (steady-state term)

5. กรณีเฉพาะที่เราสนใจศึกษาในที่นี้คือ
กรณีการเคลื่อนที่ในลักษณะการสั่น
เมื่อ 0mk4c2 <−  หรือ ba <

ซึ่งจะไดวา )absin(Ae)t(x 22at
c θ+−= −

θ คือมุมทิ้งชวงของการเคลื่อนที่ที่มีแรงหนวงมากระทํา
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ตัวอยางที่ 6.1.6 วัตถุหนัก 16 ปอนด ผูกติดแนนกับปลายลาง
ของลวดสปริงที่ปลายบนยึดติดแนนกับเพดาน คาคงตัวของลวด
สปริงเทากับ 10 ปอนด/ฟุต เริ่มตน ณ ตําแหนงสมดุล แรงจาก
ภายนอก t2cos5)t(f =  กระทํากับวัตถุ จงอธิบายการเคลื่อนที่
ของวัตถุ ถาแรงหนวงมีคาเปนตัวเลข (เปนปอนด) เทากับ 2
เทาของขนาดของความเร็วในขณะเคลื่อนที่
วิธีทาํ มวล

2
1

32
16

g
Wm ===  สลัก

คาคงตัวของลวดสปริง 10k =  ปอนด/ฟุต
คาสัมประสิทธิ์แรงหนวง 2c =

สมการเชิงอนุพันธของการเคลื่อนที่คือ
t2cos5x10

dt
dx2

dt
xd

2
1

2
2

=++

t2cos10x20
dt
dx4

dt
xd
2

2
=++

สมการชวยคือ 020r4r2 =++

ราก i42
2

80164r ±−=−±−=

เพราะฉะนั้น
)t4sinct4cosc(e)t(x 21

t2
c += −
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t2cos10 
20D4D

1)t(x
2p ++

=

t2cos 
20D42

1 10
2 ++−

=

t2cos 
4D

1 
4

10
+

=

t2cos 
16D

1)4D (
2
5

2 −
−=

t2cos 
162

1 )4D(
2
5

2 −−
−=

t2cos)4D(
8
1 −−=

)t2cos4t2sin2(
8
1 −−−=

t2cos
2
1t2sin

4
1 +=

เพราะฉะนั้น
)t(x)t(x)t(x pc +=

t2cos
2
1t2sin

4
1)t4sinct4cosc(e 21

t2 +++= −

)t4sin)c4c2(t4cos)c4c2((e)t(x 1221
t2 −−++−=′ −

t2sint2cos2
1 ++

เพราะวา 0)0(x =  และ 0)0(x =′

เพราะฉะนั้น  0
2
1c1 =+

และ 0
2
1c4c2 21 =++−

เพราะฉะนั้น 
2
1c1 −=  และ 

8
3c2 −=
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เพราะฉะนั้น
t2sin

4
1t2cos

2
1)t4sin

8
3t4cos

2
1(e)t(x t2 ++−−= −

)t2sin
5

1t2cos
5

2(
4
5)t4sin

5
3t4cos

5
4(e

8
5 t2 ++−−= −

)t4sincost4cos(sine
8
5

11
t2 φ+φ= −

)t2sincost2cos(sin4
5

22 φ+φ+

)t2sin(
4
5)t4sin(e

8
5

21
t2 φ++φ+= −

เมื่อ 5
4sin 1 −=φ  และ 5

3cos 1 −=φ  เพราะฉะนั้น 31 Q∈φ

069.4927.0)3
4(tan)5/3

5/4(tan 11
1 =+π=+π=

−
−+π=φ −−

และ 107.1)2(tan)
4/1
2/1(tan 11

2 ===φ −−

สรุป การเคลื่อนที่ของวัตถุมีพจนชั่วคราวเปน
)069.4t4sin(e8

5)t(x t2
c += −

ซึ่งจะมีคาลดลงทุกขณะ เมื่อ t มีคามากพอสมควร ( 3t > ) จะ
พบวาพจนชั่วคราวไมมีผลตอการเคลื่อนที่ของวัตถุ และวัตถุจะ
เคลื่อนที่ตามสมการของพจนสถานะคงตัวคือ

)107.1t2sin(4
5)t(xp +=

เปนการเคลื่อนที่แบบซิมเปลฮารมอนิกที่มีแอมพลิจูด = 4
5

ฟุต คาบ = π=π2
2  วินาที/รอบ และความถี่ = 

π
1  รอบ/วินาที
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กราฟของการเคลื่อนที่

)069.4t4sin(e8
5)t(x t2

c += − )107.1t2sin(4
5)t(xp +=

)069.4t4sin(e8
5)t(x t2 += − )107.1t2sin(4

5 ++
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6.1.4 การประสานจังหวะ (Resonance)
การเคลื่อนที่ของวัตถุที่มีแรงภายนอก

0A  ,tcosA)t(f 11 >ω=

มากระทําตอวัตถุ เมื่อเวลาผานไปนานพอสมควรจะพบวา
ตําแหนงของวัตถุขึ้นอยูกับพจนสถานะคงตัวคือ

)tsin( 
a4)b(

B
22222

1 φ+ω
ω+ω−

ซึ่งมีการเคลื่อนที่เปนคาบ
แอมพลิจูดเปนฟงกชันของ ω
ให )(F ω  เปนแอมพลิจูด

22222
1

a4)b(

B
)(F

ω+ω−
=ω

เพราะฉะนั้น 0
b

B
)0(F

2
1 >=  และ 0)(Flim

  
=ω

∞→ω
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การหาคา ω ที่ทาํให )(F ω  มีคาสูงสุดสาํหรับ ∞<ω<0

หาอนุพันธของ )(F ω

2/322222

222
1

]a4)b[(

])a2b[(B2
)(F

ω+ω−

ω−−ω
=ω′

0)(F =ω′  เมื่อ 22 a2b −=ω

เพราะวา
ถา 22 a2b −<ω  จะได 222 a2b −<ω

0)(F >ω′

ถา 22 a2b −>ω  จะได 222 a2b −>ω

0)(F <ω′

เพราะฉะนั้น )(F ω  มีคาสูงสุดสัมพัทธที่ 22
1 a2b −=ω=ω

เมื่อแรงภายนอก tcosA)t(f 1 ω=

กระทํากับวัตถุโดยที่ 1ω=ω

เรากลาววา แรงภายนอกเกิด การประสานจังหวะ กับระบบการ
เคลื่อนที่
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แรงภายนอก tcosA)t(f 1 ω=

เกิดการประสานจังหวะกับระบบการเคลื่อนที่เมื่อ

2
222

1 m2
c

m
ka2b −=−=ω=ω

เปนผลใหเกิดการเคลื่อนที่มีคาแอมพลิจูดสูงสุดเทากับ

222

1

2
1

222
1

2
1

1 a2baa2
m
A

a4)b(

B
)(F

−+
=

ω+ω−
=ω

2
1

2
2

1

ckm4c

mA2

m4
c

m
k

m
c

m
A

−
=

−
=

คาบการประสานเทากับ

2
21

m2
c

m
k

22

−

π=
ω
π  วินาที/รอบ

ความถี่การประสานเทากับ

2
21

m2
c

m
k

2
1

2
−

π
=

π
ω

 รอบ/วินาที

เพราะฉะนั้น 
2

1
1 ckm4c

mA2
)(F

−
=ω
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การประสานที่ไมมีแรงหนวง
เพราะวา )(F 1ω  เปนฟงกชันของ c และ ∞=ω

+→
)(Flim 1

0  c
การเคลื่อนที่จะเปนแบบไมมีแรงหนวง ( 0c = )
แตมีแรงภายนอกมากระทํากับระบบการเคลื่อนที่ในรูป

tcosA)t(f 11 ω=  เมื่อ 
m
kb1 ==ω

เพราะฉะนั้นในกรณีนี้สมการเชิงอนุพันธของการเคลื่อนที่
จะอยูในรูป

t 
m
kcosAkx

dt
xdm 12

2
=+

t 
m
kcos

m
A

x
m
k

dt
xd 1
2

2
=+

ซึ่งจะได
 t 

m
ksinct 

m
kcosc)t(x 21c +=  )t 

m
ksin(A φ+=

เมื่อ 2
2

2
1 ccA +=  และ 

2

1
c
c

tan =φ
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และ 
⎟
⎟
⎟

⎠

⎞

⎜
⎜
⎜

⎝

⎛
⋅

+
= t0t m

ki

2
1

p ee

m
kD

1Re
m
A

)t(x

⎟⎟
⎟
⎟

⎠

⎞

⎜⎜
⎜
⎜

⎝

⎛

++
= t0

2

t m
ki1 e

m
k)

m
kiD(

1eRe
m
A

⎟⎟
⎟
⎟

⎠

⎞

⎜⎜
⎜
⎜

⎝

⎛

+−+
= t0

2

t 
m
ki1 e

m
k

m
kD

m
ki2D

1eRe
m
A

⎟⎟
⎟
⎟

⎠

⎞

⎜⎜
⎜
⎜

⎝

⎛

+
= t0t 

m
ki1 e

m
ki2D

1
D
1eRe

m
A

⎟
⎟
⎟

⎠

⎞

⎜
⎜
⎜

⎝

⎛

+
=

m
ki20

e
D
1eRe

m
A t0t 

m
ki1

⎟
⎟
⎟

⎠

⎞

⎜
⎜
⎜

⎝

⎛
= 1

D
1

i
eRe

k
m

m2
A t 

m
ki

1

⎟
⎟
⎟

⎠

⎞

⎜
⎜
⎜

⎝

⎛ +
= t 

i

t 
m
ksinit 

m
kcos

Re
k
m

m2
A1

t 
m
ksin

km2

tA1=
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เพราะฉะนั้นผลเฉลยบริบูรณคือ
)t(x)t(x)t(x pc +=

 t 
m
ksin

km2

tA
)t 

m
ksin(A 1+φ+=

เมื่อเวลาผานไปนาน ๆ
การเคลื่อนที่ของวัตถุจะถูกกําหนดโดยพจน )t(x p

โดยมีแอมพลิจูดเทากับ 
km2

tA1

ซึ่งจะมีคาเพิ่มขึ้นอยางไมมีขีดจํากัดตามคา t ที่เพ่ิมขึ้น
แตจะเปนไปไดถึงคาของ t คาหนึ่งเทานั้นเพราะลวดสปริงจะขาด
ออกจากกันเสียกอน
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ตัวอยางที่ 6.1.7 วัตถุหนัก 64 ปอนด ผูกติดแนนกับปลายลาง
ของลวดสปริงที่ปลายบนยึดติดแนนกับเพดาน คาคงตัวของลวด
สปริงเทากับ 12 ปอนด/ฟุต ดึงวัตถุใหต่ํากวาตําแหนงสมดุล 3
นิ้ว แลวปลอยใหเกิดการเคลื่อนที่ ในขณะที่ปลอยวัตถุนี้มีแรง
ภายนอก tcos3)t(f ω=  กระทําตอระบบการเคลื่อนที่
 (ก) ถามีแรงตานทานการเคลื่อนที่มีขนาดคิดเปนตัวเลข (เปน
ปอนด) เทากับ 4 เทาของขนาดของความเร็วในขณะเคลื่อนที่ จง
หาคา ω ที่ทําใหแรงภายนอกเกิดการประสานจังหวะกับระบบ
การเคลื่อนที่ ฟงกชันแสดงการเคลื่อนที่ของวัตถุ และความถี่การ
ประสานของการเคลื่อนที่
 (ข) ถาไมมีแรงตานทานการเคลื่อนที่ จงหาคา ω ที่ทําใหการ
เคลื่อนที่เปนแบบการประสานที่ไมมีแรงหนวง และสมการของ
การเคลื่อนที่
วิธีทาํ (ก)
มวล 2

32
64

g
Wm ===  สลัก

คาคงตัวของลวดสปริง 12k =  ปอนด/ฟุต
คาสัมประสิทธิ์แรงหนวง 4c =

แรงภายนอกทําใหเกิดการประสานจังหวะเมื่อ
2

42
16

2
12

m2
c

m
k

2
2

=
⋅

−=−=ω
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เพราะฉะนั้นสมการเชิงอนุพันธซึ่งอธิบายการเคลื่อนที่คือ
t2cos3x12

dt
dx4

dt
xd2
2

2
=++

t2cos
2
3x6

dt
dx2

dt
xd
2

2
=++

สมการชวยคือ 06m2m2 =++

ราก i 51
2

2442m ±−=−±−=

เพราะฉะนั้น )t 5sinct 5cosc(e)t(x 21
t

c += −

 t2cos
2
3 

6D2D
1)t(x

2p ++
=

t2cos 
6D22

1
2
3

2 ++−
=

t2cos 
1D

1
4
3

+
=

t2cos 
1D

1
1D

1)1D(
4
3

+−
−=

t2cos 
1D

1)1D(
4
3

2 −
−=

t2cos 
12

1)1D(
4
3

2 −−
−=

)t2cost2sin2(
20
3 −−−=

)t2cost2sin2(
20
3 +=
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เพราะฉะนั้นผลเฉลยคือ
 )t(x)t(x)t(x pc +=

  )t2cost2sin2(
20
3)t 5sinct 5cosc(e 21

t +++= −

]t 5sin)c 5c(t 5cos)c 5c[(e)t(x 1221
t −−++−=′ −

)t2sint2cos4(20
3 −+

เพราะฉะนั้น 
4
1

12
3x ==  และ 0x =′  เมื่อ 0t =

เพราะฉะนั้น 
4
1

20
3c1 =+

และ 0
5
3c 5c 21 =++−

เพราะฉะนั้น 
10
1

20
3

4
1c1 =−=

และ 
52

1)
5
3

10
1(

5
1c2 −=−=

เพราะฉะนั้น
)t 5sin

52
1t 5cos10

1(e)t(x t −= −

)t2sin2t2(cos
20
3 ++
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เพราะฉะนั้น
)t 5sin

52
1t 5cos10

1(e)t(x t −= −

)t2sin2t2(cos
20
3 ++

)t 5sin
6
5t 5cos

6
1(e10

6 t −= −

)t2sin
5

2t2cos
5

1(20
53 ++

)t 5sincost 5cos(sine 
50
3

11
t φ+φ= −

)t2sincost2cos(sin
20

53
22 φ+φ+

)t2sin(
20

53)t 5sin(e 
50
3

21
t2 φ++φ+= −

เมื่อ 0
5

1sin 1 >=φ  และ 0
6
5cos 1 <−=φ

5
1

52/1
10/1tan 1 −=

−
=φ

เพราะฉะนั้น 21 Q∈φ

เพราะฉะนั้น 721.2421.0)
5

1(tan 1
1 =−π=−+π=φ −

2φ  สอดคลองกับคา 0
5

1sin 2 >=φ  และ 0
5

2cos 2 >=φ

และ 2
1tan 2 =φ  เรเดียน

เพราะฉะนั้น 464.0)2
1(tan 1

2 ==φ −
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เพราะฉะนั้น
)464.0t2sin(

20
53)721.2t 5sin(e 

50
3)t(x t2 +++= −

ซึ่งจะเห็นวาเมื่อเวลาผานไปนานๆ
คาบของการเคลื่อนที่จะเทากับ π=π=

ω
π

2
22  วินาที/รอบ

และความถี่การประสานเทากับ 
π
1  รอบ/วินาที

กราฟแสดงการเคลื่อนที่
)721.2t5sin(e50

3)t(x t2
c += −   

)464.0t2sin(20
53)t(xp +=

)464.0t2sin(
20

53)721.2t 5sin(e 
50
3)t(x t2 +++= −
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(ข) แรงภายนอกจะทําใหเกิดการประสานที่ไมมีแรงหนวง
ถา 6

2
12

m
k ===ω

เพราะฉะนั้นแรงภายนอกคือ t 6cos3)t(f =

เพราะฉะนั้น 3A1 =

สมการเชิงอนุพันธซึ่งอธิบายการเคลื่อนที่คือ
t 6cos3x12

dt
xd2
2

2
=+

t 6cos
2
3x6

dt
xd
2

2
=+

t 6sinct 6cosc)t(x 21c +=

t 6sin
24
t 3t 6sin

2122
t3t 

m
ksin

km2

tA
)t(x 1

p =
⋅

==

เพราะฉะนั้นผลเฉลยบริบูรณคือ
 )t(x)t(x)t(x pc +=

t 6sin
24
t 3t 6sinct 6cosc 21 ++=

t 6cosc 6t 6sinc 6)t(x 21 +−=′

t 6cos4
t 3t 6sin

24
3 ++

เพราะวา 
4
1

12
3x ==  และ 0x =′  เมื่อ 0t =

เพราะฉะนั้น 
4
1c1 =  และ 0c 6 2 =

เพราะฉะนั้น 
4
1c1 =  และ 0c2 =
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เพราะฉะนั้นจะไดสมการของการเคลื่อนที่คือ
 t 6sin

24
t 3t 6cos

4
1)t(x +=

t 6sin
24
t 3)

2
t 6sin(

4
1 +π+=

คาบเทากับ 
6

22 π=
ω
π  วินาที/รอบ

และความถี่เทากับ 
π2
6  รอบ/วินาที

กราฟ t 6sin
24
t 3t 6cos

4
1)t(x +=
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6.2 วงจรไฟฟาแบบอนุกรม (Series Electrical Circuits)

เครื่องกําเนิดไฟฟาสงกระแส (current) )t(i  ไปตามวงจรไฟฟา
แบบอนุกรม LRC จะเกิด
แรงเคลื่อนไฟฟาตกครอม (voltage drop)
ที่

ตัวตานทาน (resistor)
ตัวเก็บประจุ (capacitor)

และ ตัวเหนี่ยวนาํ (inductor)
ตามลําดับดังนี้
1. แรงเคลื่อนไฟฟาตกครอมที่ตัวตานทานเปน RiER =

2. แรงเคลื่อนไฟฟาตกครอมที่ตัวเก็บประจุเปน q
C
1EC =

3. แรงเคลื่อนไฟฟาตกครอมที่ตัวเหนี่ยวนําเปน 
dt
diLEL =

บทที่ 6
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จากกฎขอที่สองของเคิรชชอฟฟ (Kirchhoff's second law)
สําหรับแรงเคลื่อนไฟฟาซึ่งกลาววา
"ผลรวมของแรงเคลื่อนไฟฟาตกครอมเหลานี้จะเทากับแรง
เคลื่อนไฟฟา )t(E  ที่เขาสูวงจร"
เพราะฉะนั้น

)t(EEEE CRL =++

)t(Eq
C
1Ri

dt
diL =++

เพราะวาประจุไฟฟา )t(q  บนตัวเก็บประจุมีความสัมพันธกับ
กระแสไฟฟา )t(i  ดวยความสัมพันธ 

dt
dqi =

เพราะฉะนั้นสมการ )t(Eq
C
1Ri

dt
diL =++

จะเปลี่ยนเปน  )t(Eq
C
1

dt
dqR

dt
qdL
2

2
=++

หาอนุพันธเทียบกับ t จะได

dt
dEi

C
1

dt
diR

dt
idL

2
2

=++
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ขอสังเกต

สมการประจุไฟฟา )t(Eq
C
1

dt
dqR

dt
qdL
2

2
=++

สมการกระแสไฟฟา
dt
dEi

C
1

dt
diR

dt
idL

2
2

=++

เหมือนสมการการเคลื่อนที่ของวัตถุที่ผูกติดกับปลายลวดสปริง
)t(fkx

dt
dxc

dt
xdm
2

2
=++

คาํที่ใชในการวิเคราะหวงจรคลายกับระบบสปริง-มวล
ถา 0)t(E =  จะกลาววาการสั่นทางไฟฟา (electrical vibrations)
ของวงจรเปน อิสระ (free)

สมการชวยของ )t(Eq
C
1

dt
dqR

dt
qdL
2

2
=++

คือ 0
C
1RmLm2 =++

เพราะฉะนั้นผลเฉลยจะมี 3 รูปแบบขึ้นอยูกับคา 
C
L4R 2 −

เรากลาววา
1. วงจร ถูกหนวงมากเกินไป ถา 0

C
L4R 2 >−

2. วงจร ถูกหนวงภายใตคาวิกฤต ถา 0
C
L4R 2 =−

3. วงจร ถูกหนวงนอยเกินไป ถา 0
C
L4R 2 <−

ในทั้ง 3 กรณี ผลเฉลยจะมีตัวประกอบ tL2
R e−  อยูดวย

ซึ่ง 0)t(q →  เมื่อ ∞→t
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